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作品编号： （审核后由组委会填写）  

第四届特种装备创新设计大赛

作品说明书
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作品类别：□实物开发类  □概念创意类

   

 年   月   日

                         


2

格式要求
1. 总体要求
全文控制在10~30页，并按以下顺序编排：作品名、作品简介、正文[可自行组织，但应包括下列内容：作品背景（国内外相关研究现状）、设计方案（设计目的、设计思路、主要技术指标、解决的关键技术问题等）、技术优势及创新特色、作品实物或实物模型的照片、应用前景、成本测算、参考文献等。
2. 页面要求
A4页面。页边距：上25mm，下25mm，左、右各20mm。标准字间距，固定行距20磅，不要设置页眉，页码位于页面底部居中。
3. 图表要求
插图按序编号，并加图名（位于图下方），采用嵌入型版式。图中文字用五号宋体，符号用小五号Times New Roman（矢量、矩阵用黑斜体）；坐标图的横纵坐标应标注对应量的名称和符号/单位。表格按序编号，并加标题（位于表上方）。采用三线表，必要时可加辅助线。
4. 字号、字体要求（示例）


……设计说明书
作品内容简介（宋体，小四，加粗，居中）：
设计了一套自动控制系统……（400—600字以内）（宋体，五号）

1 设计背景及意义（宋体，小四，加粗）
在……基地，目前从……后，从……时，一个人需站在……旁观察……，而另一个人关闭阀门。因在……内含有大量的……气体（硫化氢），从安全角度考虑站在……上的人必须戴上……（宋体，五号）
2 设计方案（宋体，小四，加粗）
2.1 设计目的、思路、技术指标等
……（宋体，五号）
2.2 电磁控制（宋体，小四）
[bookmark: _Hlk139902838]用电磁控制比较容易实现，但是因为防火、防暴的原因，工作区不得……，无法用电磁控制……（宋体，五号）
2.3 气动控制
用气动控制，气源的空气压缩机也要用电，但可以将空气压缩机放置在远离……区的位置。我们最终选择了这一方案。如图1所示，……
气动方案设计时考虑的主要问题：
……
正文中表示物理量的符号，表示点、线、面的字母均用Times New Roman斜体；表示法定计量单位、词头的符号、函数等，化学元素符号均用Times New Roman正体。
3 作品实物、模型图片等
完成设计后，作品照片见图1。

图1  XXXXX
4 技术优势及创新特色
……（宋体，五号）
5 应用前景
1）适用于向不同类型的……（容积不同、……高度不同）。（宋体，五号）
2）操作和控制简便，任何工作人员很容易地使用它。
3）……
在……，……的数量很多，所有的……装置都需要改进，因此应用前景很广……
6 成本测算
……（宋体，五号）
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